Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
1 =2 00 —1
.. ) 0 -5 11 -1

1. Qual e il rango di A = 1 0 00 -1 su]R?2; @3; 4; @5.
-2 -2 4 3 =5

2. Quale di questi ¢ un insieme di vettori linearmente indipendenti in Myy5(C)? nessuna;

(o o) (o) @0o) (o) (L5t ) Wloo) (V)
3. Quale di questi insiemi di vettori genera C<s[x]? @ z, 2%, (v + 1)3, 2%

@x (x+1)3 2% — 2+ 1,iz, (v — )% x (413 2% — i @x,(m+z’)3,m

4. Qualedlquesteeunabased1R<2[] @1 r+1,2% +x+ 1; @(w+1)2,x,x2+m+1;
le]l,z+1,242+1,2-1;  [da2—2+3,20—1,22+5.

1 =2 0
5. Calcolare I'inversadi | 0 3 1
1 0 O
0 0 -2 0 —3 3 8 1 -8 0 0 1
10-1;@0913;—%0%;@—35053
3 -2 3 (R 10 1 o 3
6. Quante soluzioni ha il sistema{ i;g;izo su Zg? @0;@4;2;@inﬁni’ce.

7. Siano dati in R? i sottospazi V = span{e; + e3,2¢; — ez} e W = {(z,y,2) € R® | z — 2y =
0,2 —y+ 2 = 0}. La dimensione di V N'W & |a]infinita;  [b]2; 1, [d]o.

8. Siano datiin R*isottospazi V = span{es, e;+2e2} e W = {(x,y,2,t) € R* | x—2t = 0,30 +y+2z =
0}. La dimensione di V + W é&: @ 4; E 3; 2; @ 1.

9. Le coordinate di (1, —1,2) rispetto alla base {(1,0,1),(0,—1,2),(1,1,1)} di R? sono

0,005 [b] (5.5, 5 (B.1-1);  [d](1-12).

10. Le coordinate di (1 — z)? in R<p[x] sono

(1,-2,1); @ dipende dalla base scelta; (1,-1)% @ nessuna delle precedenti.

. . 1 0 . 10 1 1 1 1 1 1
11. Le coordinate di (0 1) rispetto alla base (O O)’(O O)’(l O>’<1 1)

Maya(Zs) sono: [a] (1,0,1,1);  [b] (1,0,0,1); (0,0,1,1);  [d](1,1,1,1).

12. Quale di questi & un sottospazio vettoriale di R|[x]?

[a] {p|p(0)=0}; [bl{p|pO) =1}  [c]{p|p0)#0};  [d]nessuno.

13. Scrivere equazioni cartesiane per V = span{( —1,0),(0,0,—-3)} C R3.

x—l—y—z:O; @3x+3y+z:0; a:—l—yzO; @x+y:0,z:0.

14. Quali sono equazioni parametriche per V = {x — iy + z = 0} C C3? @ r=s+it,y=s,2=1;

@x:s,y:is,z:s+t; x:s—it,y:s,z:s—l—t; @x:is—t,yzs,z:t.
15. Determinare la posizione reciproca delle rette {z —y =1,z =2} e {20 —y =0,z + 2z =1} di R?

parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.0 2.0 3% 446 50 60 7.0 8& 946 100 11.0 125 13.& 14.6 159
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
1. SiaA:<1 ? 141_Z. 12_.).QualéilrangodiATA?1; @2; 3; @4.
2. Quale di questi & un insieme di vettori linearmente indipendenti in Zs[z @ 1, (x+1)2 @

0, (z + 1)% |1z, (¢ +1)% 2% — [d] (z+1)% 22 + 1.

3. Quale di questi insiemi generaMg(C)?((l) (Z)),(_Ol (1)), @(é 6),(8 8),
0 0
01

300 a) (Vo) (o) (00) (o) (Ta)(v )

4. Quale di questi elementi completa {z? — 2z — 1,22} ad una base di R<a[z]?

(x+1)(z—1); [b](z+1)% (x+1)2—(z+1)(z—1)—2; [d] nessuno.
—1

1 4

1 -1 v —1 0 2—1 1 2
S ) ml ) B mG)
6. Quante soluzioni ha il sistema{ z_l%z_—zx)—l(jl su C? [a] 0;[b] 4; [c¢] 2; [d] infinite.

7. Siano dati in R? i sottospazi V = span{e; + ez, 9 —e3} e W = {(z,y,2) E R® | z —y+ 2z = 0}.

Quale tra questi spazi ha dimensione minore? @ Vo @ V+W; VnWw; @ R3.
8. Siano dati in Rey[z] i sottospazi V' = span{(x + 1)?} e W = span{l — z}. La dimensione di

V+W e [al0; [b] 1; cl2;  [d]s.

. (1 0 . 1 0 11 ) (A .
9. Lecoordma‘cedl(O 1)rlspettoallabase(0 O) (0 O) ( O)’(i .)d1M2><2(C)

SONo @ —i,0,4, —1); @ (1,0, —1,1); (0,0,1,1); @ nessuna delle precedenti.
10. Le coordlnate di (1,1,1) rispetto alla base {(1,1,0),(1,0,1),(0,0,1)} di Z3 sono

la] (1,0,1);  [b](1,1,0); (] (0,0,0);  [d](0,0,1).

11. Le coordinate di (1 — z)? rispetto alla base {1,% — 1, % + 3} di R<p[z] sono

(-5,-4,4); @ (5,4,-4); (4,-4,-5); @ nessuna delle precedenti.

12. Quale di questi & un sottospazio vettoriale di Zs[z]?

al{p|p) =1}  [blplp=-pk  [cJ{p|pO) #£0}y  [d{p]|deg(p) > 1}.

13. Scrivere equazioni cartesiane per V = span{( —i,0),(0,1,0)} C C3.

@ z=0; @ z =1 r+y=0; @ nessuna delle precedenti.

14. Quali sono equazioni parametriche per V= {Te —y+36z=0,2—2y =0} CR?

x:yzs,z:éls;@:c:%s,y sz—tx—sy—z—t@x—’m ’1—::3_,)6t,z:t.

15. Determinare la posizione reciproca dellerette {z =1,z=2+y}e{z —y = O r+2z=1}di R

@ parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo ¢ consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.0 2.6 3.6 40 55 6.0 7.8 8& 946 100 11.0 120 136 14.$ 159
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
1 2 1 l 0
1 SiaAd=| g (1) 1;” 1ai i) Nrangodi Ae:[al1;  [b]2;  [c]3  [d]a
10 — 1 0
2. Quale di questi ¢ un insieme di vettori linearmente indipendenti in C[z]? x?, (iz)?; @
z? i —z, 22— 1, (z +1)% [d] nessuno.
3. Quale di questi insiemi genera Mayo(Zs)? < (1) 8 ) , < 8 (1) ) , ( (1) (1) ),@( 1 (1) ) , ( (1) i ),
Do) (o) Ga)) @(ao)(on)(oa)(nr)
4. Dato {i,z +1, (z +1)? (iz — 1)?}, rimuovendo quale elemento si ottiene una base di C<y[z]?
i [blz+i; (z+i)%  |d]nessuno dei precedenti.
5. Sia A= (1) } . Per quale polinomio si ha p(A) = 07
lalp(z) = (z—1)2;  [blpx) =z—1; c|p(z p 1)(z—2);  [d]nessuno dei precedenti.
6. Quante soluzioni ha il sistema { Z_?iz “ = in ( Z/QZ )37 @ 0; @ 4;|c|2; @ infinite.

7. Siano dati in R? i sottospazi V' = span{(1,—2,0),(0,1,3)} e W = {(z,y,2) € R} |z —y+2 = 0}.

Calcolare la dimensione di V N W? @ 0; @ 1; c|2; @ 3.
8. Siano dati in R<y[x] i sottospazi V' = span{p | p(0) = 0} e W= {p]|p(0)=0}. La dimensione

divV+welalo;  [b]1;  [c]2;  [d]3.

: . (10 : 00 0 0 01 11 .
9. Le coordinate di (0 2) rispetto alla base (0 1),(1 1),(1 1>,<1 2) di

Myyo(R) sono @ 1,0, — @ (—1,0,1,—1); (1,0,0,2); @ nessuna delle prece-
denti.

10. Le coordinate di (z + 1)? rispetto alla base {1,z + 1,2 + 1} di Zy<y[z] sono

[a] (1,0,1);  [b](1,1,0); (0,0,0;  [d](0,0,1).

11. Le coordinate di (1,—1,1) rispetto alla base {(,0,0), (0,14,0), (i,2,4)} di C* sono

(0,742, —1); @ (1,1,1); (0,7 — 2,1); @ nessuna delle precedenti.

12. Quale di questi & un sottospazio vettoriale di M,,x,(R)?

{A] A= AT}, [b]{A | det(A) # 0} {A | det(A) = 0};  [d]nessuno.

13. Le equazioni cartesiane per V = span{(1,2,3), (0,0,0)} C R3 sono:

y—2x:O,z:0; @y—2x:0,z—3x:0; y—2x:0; @z—?)xzo.

14. Quali sono equazioni parametriche per V = {x — 4y + 2z = 0} C R3?
x:y:s,z:4s;@x:s,y:?)s,z:t;x:4s—t,y:3,z:t;@nessuna.

15. Determinare la posizione reciproca delle rette {x+y+z =0,2—2 =0} e {x—y = 0, z4+y+2z = 1}
di R3

@ parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo ¢ consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.0 20 3& 4& 5.& 6.0 70 86 946 100 11.0 1246 130 1446 1590
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
: 1 =2 00 .. . AT

1. Sia A= 0 -5 1 1 . Qual e il rango di A A?Q; @3; 4; @5.

2. Quale di questi insiemi di vettori genera R<z[z]? la] @, 22, (x +1)3, 2%

(bl z, a2, 23 [c]2—z (413 22—z, 2,1 +2—2a?; [d] nessuno.
3. Quale di questi & un insieme di vettori linearmente indipendenti in Mayy2(Zs)? @ nessuna;

11 0 0 11 0 1 10 1 0 -1 0
B (o) (0a) ©(oo)(Vi)() W) (7D)
4. Quale di queste & una base di Rey[z]? [a] 1,24+ 1,22 + 241,z — 1; bl (z—1)% 2,22 — 2z +1;
1,x+1,x2+2x+2; @x2—x—2,2x+1,2x2—3.

1 0 1
5. Calcolare 'inversadi | 2 0 1
1 -1 0
0 0 =2 -1 1 0 g 1 —% 0 0 1
al{ 1t o -1 ); [bJ{ -1 1t -1 ); [ 2o L |; [d]f 40 2
-3 -2 3 2 -1 0 1 0 1 110
6. Quante soluzioni ha il sistema { i 4__ ;%Z_:Z 1: 0 su C? 0; @ 4; 2; @ infinite.

7. Siano Wy, Wy, W3, U sottospazi di R™ tali che U = W; & Wy e R = U ¢ W3, Allora

WiNWs;=0; @ dim(U) > dim(Ws); dim(U) < dim(W3); @ nessuna.

8. Siano dati in R* i sottospazi V = span{e;—es,3es} e W = {(x,y,2,t) € R | x—2y = 0,3z+ 2+t =
0}. La dimensione di V + W &: [a]4;  [b]3; 2. [d]1.

9. Le coordinate di (1, —1,2) rispetto alla base {(0,0,1), (3, —1,2),(1,2,1)} di R? sono

(1"172); @ (%%»%2); (771077737%); @ (10737'2)'

10. Le coordinate di (i — z)? in C<s[x] sono
(1,-2,1);  [b] nessuna delle altre; (i,—1)%  [d] dipende dalla base scelta.

. . 1 0 . 1 0 11 11 1 1 .
11. Le coordinate di (2 1) rispetto alla base (O O)’(O O)’(l 0>,<0 1) di
May5(C) sono | a] (1,-3,2,1); (1,3,2,1); (i,—3,-2,1);  [d](4,0,2,1).
12. Sia A= < (1) (@) . Quale di questi insiemi di matrici & un sottospazio vettoriale di di May2(C)?
@ {B| B=A"}; @ {B | det(B) = det(A)}; {B| AB =0}, @ nessuno.
13. Delle equazioni cartesiane per V = span{(1,2,0),(1,0,—3)} C R? sono:
2x+3y—z:0; @31‘4—33/4—2:0; :c—l—y:(); @61;—3y+2z=0.
14. Quali sono equazioni parametriche per V = {2z —y+32 =0} CR3? |a|z = s,y = 25+ 3t, 2 = {;

@xz?s,y:2s+3t,z:3t; x:s—t,y:s,z:s—i-t; @nessuna.
15. Determinare la posizione reciproca delle rette {22 —y=1,2=0} e {20 —y=2,2 =1} di R?

parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1. 20 346 446 5.6 6.0 746 8& 946 100 11.0 12.& 136 14.6 150




Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Risposte esatte

.o 5. M

—
o

© ® N o 0k ® b
o

—
e
oL

11. a
12. ¢
13. d
14. a

15. a

1.0 20 346 46 5.6 6.0 746 8& 946 100 11.0 12.& 136 146 155




Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
2 -2 00 3
.. ) 0 -3 41 -1

1. Qual eil rango di A = 0 1 00 -1 su]R?l; @2; 3; @4.

-2 -2 1 3 -1
2. Quale di questi ¢ un insieme di vettori linearmente indipendenti in Moyo(Zs)? nessuna;
1 0 10 10 0 0 11 11 0 1 10
B (1 0) (o v )E(o0)(00) (1) @(50)(V0)(10)
3. Quale dei seguenti insiemi di vettori genera R<o[z]?

tutti; @1,x,x2,45x—71x2; x (x+1)%,114x,65 ; @x,(m—i—l)?,(x—él)(x—i-ll).
4. Quale di queste & una base di {p € Cx;[x ] | p(0) =0}7?

@1,:p+1,x2+x—|—z’; @(x—kl)Q,ix,xz—i—ix—kl; x—3x2,x2; @xQ—x,Qx—sz.

5. Sia A— ( DY > La dimensione di V = {B € Mayo(R) | AB = BA} &

all; bl [of3 [d]4

6. Quante soluzioni ha il sistema { z_g; 1:1 1 in (Z/27)*? @ 0; @ 4; 2; @ infinite.

7. Siano dati in R? i sottospazi V = span{e; + e3,2e; —ea} e W = {(z,y,2) ER® | . —y + 2 = 0}.
La dimensione di VNW é: infinita ; @ 2; 1; @ 0.

8. Siano dati in R* i sottospazi V = span{es, e1+2e4} e W = {(x,y,2,t) € R | -2y = 0,3t+2 = 0}.
La dimensione di V + W e: @ 4; @ 3; 2; @ 1.

9. Le coordinate di (3, —1,2) rispetto alla base {(1,1,1),(0,—1,2),(1,1,0)} di R? sono

@ (07070); IE (37‘172); ('6’4a9); @ (67'4’2)'

10. Le coordinate di (i — ix)? rispetto alla base {i,ix,2* — i} di C<y[z] sono

(1.-2i,1);  [b] (i, ~2i,0); (=i [d] (i -1, -2, -1).

. . 7 0 . m 0 0 1 0 0 0 1 .
11. Le coordinate di ( - 0) rispetto alla base (0 O>’<0 0),(1 0),(0 W) di
M2 (R) sono: (m,0,7,0); (0,7,0,m); (72,0, 7,0); @ nessuna.
12.  Quale di questi & un sottospazio vettoriale di R?? @ {(z,y) | cos(x +y) = 0}; @
{(@y) | (x+y)* = 0); {(zy) | 112* =79y = 0} [d] {(z,y) | 11z — 79y = 1},
13. Quali sono equazioni cartesiane per V = span{(0,0,0), (i,0, —i)} C C3?
x+y:0,z:0; @yzO,x—i—z:O; ix—i—y:O; @zx+y=0,z=0.
14. Quali sono equazioni parametriche per V = {2z—iy+iz = 0} C C3? @x =38,y = —2is+t,z = t;

@x:t,y:—%s—f—t,z:t; xzs,y:s—i—it,Z:t; @mzz,yz—?is—i—i’)it.
15. Determinare la posizione reciproca delle rette {22 —y =0,z =2} e {22 —y =0,z =1} di R3

parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1. 2.0 3% 446 5.& 6.0 7.0 8& 946 100 11.0 125 13.& 14.6 159
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .

1. Sia A= ( é (1) 1 (1)> € Myya(Zy). Qual ¢ il rango di ATA ? @1;@2;3;@4.
2.  Quale di questi & un insieme di vettori linearmente indipendenti in Rs[x @ 32,89, (z + 1)

@O,x—Fl )% 1,x(m+1) ot —x, (14 2)3 2 -1 @(x—l—l),x +1,45x.
3. Quale di questi insiemi genera Myy5(C)? ( (1) 6 ) , ( 0. (1) ); [b] nessuno;

—1

9(05)-(50)2(50) (o) @) (Fa) (o) (01)

4. Quale di questi elementi completa {z? — 2ix — 1, 2ix} ad una base di C<y[z]?

lajz;  [b](x—%  [ci@+D@—1);  [d]3i

5. Sia A € My, (K). Quali tra le seguenti matrici commuta sicuramente con A?

A3 @ AT, nessuna delle due; @ entrambe.

6. Quante soluzioni ha in (Z/27Z)* il sistema { tw—:zx: 0 [a] 0; [b]4; [c]8; [d]infinite.

7. Siano dati in R? i sottospazi V = span{(1,1,1)} e W = {(z,y,2) € R* | z — y — 2 = 0}. Quale

tra questi spazi ha dimensione minore? @ Vs @ V+W; Vnw, @ wW.
8. Siano dati in Ry[z] i sottospazi V = span{(x + 1)*} e W = span{3z® — 1,z — 2}. La dimensione

div+we lalo; [b]1;  [c]2;  [d]3.

. (710 . 1 0 11 (A 1 0 .
9. Le coordinate di ( 1 1) rispetto alla base (0 0) (O 0) ( O)’(z’ 2) di

M,2(C) sono: (741,0,0, —i); @ (7,0,0,1%); (74,0,1,1); @ nessuna delle altre.
10. Le coordinate di (0, 1, 1) rispetto alla base {(1,1,0),(1,0,1),(0,0,1)} di Z3 sono

[a] (1,0,1);  [b](1,1,0); (0,0,0);  [d](0,0,1).

11. Le coordinate di (1 — x)? rispetto alla base {1, 7z, (z — m)?} di R<y[z] sono

(1—m2,—2+21); [b](1,-1)2; (1,2, %); [d] nessuna delle precedenti.

12. Su V = R con l'usuale + definiamo il prodotto per elementi di Z,: 1-v =v e 0-v = 0. La
dimensione di V' su Z, é: @ 0; @ 1; o0; @ V non e spazio vettoriale su Zs,.

13. Quali sono equazioni cartesiane per V = span{(2,3,0),(0,1,1)} C R3?

3x—2y—2z:0; @z:Sx; x—y:(); @3:6—23/—1—22:0.

14. Quali sono equazioni parametriche per V = {x = 2,4y —x + 2 = 0} C R3?

:v: z =35,y =0; @x =s,y=s+tz=t a: =s5,y=2z=1; @nessuna delle precedenti.
15. Determinare la posizione reciproca delle rette {r = 2,z =2 +y}e{z —y= 1,2+ 2 =0} di R

parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.6 25 3% 46 50 6.0 7.0 8& 946 100 11.0 125 13.& 1446 150
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
1 2 1 4 0
1. Sia A= 6 6 1—{2 é ?I .QualéilrangodiA?l; @2; 3; @4.
10 — 0 2
2.  Quale di questi ¢ un insieme di vettori linearmente indipendenti in R[x @ x? 2 22, 1;
[b] (14 2)™, (2 — 22 4 3)'5; el @+ D)@ —-1),24+1,2-1,1,2% @nessuno.
3. Siano Ay,..., Ay matrici che generano Msj.3(K). Allora necessariamente:
sono linearmente indipendenti; @ k> 9; sono una base; @ k< 9.
4. Quale di queste ¢ una base per R3? @ nessuna; @ e1 + 2eq, 63 — €9; e1 + ez, er +
262,261+262+€3; @61-’-63,61-}-262,63-62.
1 1 0
5. Sia A= 0 1 —2 |]. Calcolare I'inversa.
10 0
11 0 0 0 1 0 0 =2 12 0
o1 21, [B]J{1 o -1}, [l -20 2| [dfoo -2
10 0 5 5 5 -11 1 300
6. Quante soluzioni ha —x +y = 0 su (Z/27)*? 0; @ 2; 4; @ infinite.

7. Se U C W sono sottospazi di V' allora necessariamente

alu+w=v, [Dblu+w=w; [Ju+w=U, [dlunw=0.
8. Siano dati in R<y[x] i sottospazi V = {p | p(0) = 0} e W = {p | p'(0) = 0}. La dimensione di

VﬁWé:O; @1; 2; @3.

: . (0 -1 . 00 00 01 11 :
9.  Le coordinate di (0 9 >rlspett0allabase (0 1),(1 1),(1 2),<1 0) di

Moo (R Sono —1,1,0); (3,—1,—1,0); (3,1,—1,0); @nessuna delle altre.
10. Le coordlnate d1 (3z +4)? rispetto alla base {1,z + i,i2* + 1} di C<y[z] sono

(9 +5,6i,—9i);  |b] (9 —5,6i,9i); (9i +5,—6i,9i);  [d](0,0,4).

11. Le coordinate di (0,0, 1) rispetto alla base {(1,0,0), (0,1,0), (1,0,1)} di Z3 sono

[a] (0,0,1);  [b](1,0,1); (0,0,0);  [d](0,1,1).

12. Quale di questi & un sottospazio vettoriale di R3?

{zy = 2}; [b] {22 = 2} {r =y -2}, [d] nessuno.

13. Quali sono equazioni cartesiane per V = span{(1,2,0),(0,1,1)} C R3?

laly—20=0,2=0; [b]lz—2z—3y=0; lcly—20=0, [dl2z—y+z=0.

14. Quali sono equazioni parametriche per V ={z —4y +2 =0,z — 2 =0} C R3?

@x:y:s,z:éls;@xzs,y:i’)s,z:s;x:z:t,yzé;@nessuna.

15. Determinare la posizione reciproca delle rette {x+2y+2z = 0,2—y = 0} e {z—2y = 0, z+y+2z = 3}

sghembe; incidenti; uguali; @ parallele.

II foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo ¢ consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.6 20 3.6 4% 5 6.8 7.0 8& 946 100 11.5 125 13.& 14.6 1590
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
1 0 0 01

1. Qual e il rango di A = (1) _01 1 (1) } sng?2; 3; 4; @5.
0 -1 1 11

2. Quale di questi insiemi di vettori genera R<s[z|? 2 —x, (v +1)3 2% - 2x,2,2 + x — 3%

[b] z, 22, 23 z,2% (z —2)% 2% [d] nessuno.

3. Quale di questi ¢ un insieme di vettori linearmente indipendenti in May5(C)? nessuno;

00 5) (o) @loa ) (V1)) m(A0) (5 )

4. Quale di queste ¢ una base di C<a[z]? L, x+i, 22+ +i,7—1; @ (x — 1), m, 2% — iz — 1;
lcliz+i,a®+20+2i;  [d]a? — iz, 22,222 — 3ix .

(05}

1 0 -2

5. Calcolare I'inversadi | 0 3 1

11 -1
-2 -1 3 -1 3 0 -4 -2 6 10 —2
{5 5 7 DRI ) Lo ) oo
228 3+ -1 0 -3 -1 1 11 -1

6. Quante soluzioni ha il sistema { i _T_; i ? su Zso? E 0; @ 4, 2; @ infinite.
7. Siano W; = {A; X =0} e Wy = {4, X = 0} sottospazi di K" tali che W; + W, = K. Allora

A
@ rg(Ay) +rg(As) = n; @ W, @ W, = K™, rg ( A; > rg(Ay) +rg(As); @ nessuna.
8. Siano dati in R? i sottospazi V = span{e; —ea} e W = {(x,y,2) € R® | x — 2y = 0,3z + 2 = 0}.

La dimensione di V + W e: @ 4, @ 3; 2; @ 1.

9. Le coordinate di (1,—1,0) rispetto alla base {(0,0,1), (1,—1,2),(1,0,1)} di R? sono
[a] (1-12);  [b] (3.2, 22); (%53 [d](2.10).

10. Le coordinate di (2 — iz)? rispetto alla base {2, iz, 2 + iz + 2} di C<[z] sono

[a] (3-3-1);  [b](-3,3,11); (2,—)%  |d] (3i,4,1).

11. Le coordinate di (z + 1)* + 2% + 1 rispetto ad una base di Zy<,[z] sono @ 0,0,0); @ (1,1,1);

dipendono dalla base scelta; @ nessuna delle altre.
12. Quale di questi ¢ un sottospazio vettoriale di di R??
@ {r+y=1} @{x+y2 =1} {a:2+y2 =1}; @nessuno.
13. Quali sono equazioni cartesiane per V = span{(1,2,1), (1,0, —3)} C C3?

la]3z —y+iz=0; [bl]6zr+3y+iz=0; [cJz+y=0, [d]6z—3y+2:=0.
14. Quali sono equazioni parametriche per V = {z — 2y + z = 0} C R3?

:B:2S—t,yzs,z:t; @szs,yzQs,z:?)t; x:s—t,yzs,z:t; @xzy:z:s.

15. Determinare la posizione reciproca delle rette {2r —y—2z=1,z2=1}e {2r—y=2,2 =1} di R?
parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1.&d 25 3% 46 586 60 7.5 8& 9.4 100 11.0 125 13.& 14.4 159
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Ing. dell’energia elettrica e dell’automazione. Geometria e algebra T. Parziale del 05/11/2014

Nome Cognome Matricola. .. .. . .
: 1 =2 0 0 .. AT

1. Sia A= 1 3 -1 1 . Qual e il rango di A A?@l; @2; 3; @4.

2. Quale di questi insiemi di vettori genera R<z[z]? [a] 0,1, 2,22 2% — 22 + 2 — 1;

(bl z, a2, 23 [c]2 -z, (@ +1)3,22 — 2,34+ x4+ 422 + 23 ; [d] nessuno.
3. Quale di questi & un insieme di vettori linearmente indipendenti in Myyo(C)? nessuna;

11 0 0 1 1 01 1 0 1 0 -1 0
B(oo) (o) ®(oo)(vi)Ga) @W(Lo)(W o)
4. Quale di queste ¢ una base di {p € R<s[z] | p(0) = 0}7

la|llLz+1,22+2+1,2—1; b (z—1)2 =1, 1; lcle+1,2—1; [d] 32,322 2% — 2z .

. 1 1
5. SlaAz(2 1

@ AT @ AL nessuna; @ A2

6. Quante soluzioni ha il sistema { i;g;ij 0 su C? oQ; @ 4; 2; @ 0.

7. Siano dati in R* i sottospazi V' = span{e; — ez, 3es} e W = {(x,y,2,t) € R* | z — 2y = 0}. La
dimensione di V NW e:

1; 2; 3;  |d]infinita.

8. Siano datiin C? i sottospazi V = span{ie;,e;+ies} e W = {(z,y,2) € C* | z—2y = 0, 3z +iz = 0}.
La dimensione di V + W &: @ 3; @ 2; 1; @ 0.

9. Le coordinate di (0,—1,0) rispetto alla base {(0,0,1),(—1,1,0),(1,0,1)} di (Z/2Z)? sono:
(1,-1,0); @ (L,1,1); (0,1,0); @ (0,1,0).

10. Le coordinate di (2 —i)? — x rispetto alla base {iz? — i,ix,2i} di C<s]x] sono

. (2 —i . 10 11 11 i1 .
11. Le coordinate di ( i 0 ) rispetto alla base ( 0 0 ) , ( 0 0 ) , ( 10 ) , ( 0 1 ) di
May(C) somo |al (2+i,—2i,i,0);  [b] (2, —i,i,0); (0,—3,—i,1);  [d](4,0,2,1).

12. Sia V = (Z/2Z)?. Quale delle seguenti affermazioni vale V v € V?

@ v? = 0; @ v # 0; v = —v; @ nessuna delle altre.

13. Quali sono equazioni cartesiane per V = span{(1,2,0,0),(0,1,0,—-3)} C R*?
2x+3y—z:O,t—x:0; @z:O,Gx—Sy—tIO; x+y:0,x—3t:0; @
6r — 3y +2z2+t=0.

14. Quali sono equazioni parametriche per V = {2iz—y+32 = 0} C C3? @ x =8,y =2is+3t,z=1;
@x:s,y:ZS—i—ZSit,z:t; x:t,y:2i8+3it,z:s; @nessuna.

15. LerettediR*r={z=x,y=1}es={2x+4y—2=0,2 = 3z — 1} sono tra loro:

@ parallele; @ incidenti; uguali; @ sghembe.

11 foglio deve essere intestato immediatamente con nome, cognome e matricola. Deve essere esibito il libretto o un documento. Non &
concesso alzarsi prima del termine né chiedere chiarimenti. I telefoni devono essere mantenuti spenti. Sul tavolo & consentito avere
solo i fogli forniti e una penna. Prima di consegnare bisogna annotare le risposte date sul foglio fornito.

Ogni risposta esatta vale 3 punti, ogni risposta errata errata vale -1. Le risposte omesse valgono 0. Va consegnato SOLO questo foglio.

1. 20 3% 46 55 6.0 7.0 8& 946 100 11.0 125 13.& 14.6 150

>. Quale delle seguenti matrici non e invertibile?
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