Tabella 6.3-1. PROPRIETA DELLA TRASFORMATA DI FOURIER
(con i simboli della Definizione 6.1-1)

~

Definizione: F|[f(z)|(w) = f(w) := [~ e™™* f(x) dx

Formula d’inversione: f(z) = f_ glw® f
Flenfi(z) + c2fo(2)](w) = et F[f1(2)] (W) + 2 F[f2(2)](w)

Flf(e)w) = o FU@I(Z),  ve#o

F(fr * fo) (@) (@) = FIf1(@)] () - Flfo(@)](w)
(filf)=2n(filfz) = IFfI>=2x|f|?

Tabella 6.3-1°. PROPRIETA DELLA TRASFORMATA DI FOURIER
(con i simboli della Definizione 6.1-1")

Definizione: Flz(t)](f) = X(f) = [ e 2™t x(t) dt

Formula d’inversione: z(t) = [*_ ™" X (f)df
Flerw(t) + cox2(0)](f) = ex X1 (f) + 2 Xa()

Fa@lh) = g X(L).  vero

e
Fla(t —to)](f) = e~/ X(f)
Fle?mhotz())(f) = X(f — fo)
Fle'O)(f) = i2m f X(f)
X'(f) = Fl-i2mtz(t)](f)
Fl(za * 22) (D)) = Xa(f) - X2(f)

(X1 Xo) = (21 |22) = | X|P° = ||=]?

Se z(t) € un segnale che ha come F-trasformata Z(w) (in termini di pulsazione) e
X (f) (in termini di frequenza), allora Z(w) = X (w/27) <= Z(27f) = X(f).



